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得られた 1R および 2R を式(7.23)および式(7.24)に代入して， 1P および 2P を得る。

最終的に求める地上観測点の位置 ( )ZY,,XP は以下となる。 
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図7-13 光学センサのステレオ画像による地形計測原理 
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